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Mode | FMS165Z FMS165Z FMS165Z FMS1657
ode ~150H ~200H -250H -300H
LI 150 200 250 300
AL

Load Capacity (Kg) [1] 40 20 40 20
TR

R Tt ion ( wm) 0. 02 0. 02 0. 02 0. 02
R/N\BiHE

Min. Incremental Motion(pum) [2] 0.1 0.1 0.1 0.1
BEEEEMNEE/RIEE +0.2 +0.2 +0.2 +0.2
Undirection Repeatability[3]/Guaranteed(pm)[4] or 0.4 or 0.4 or 0.4 or 0.4
BEEEEMNEE/BEE +0.1 +0.1 +0.1 0.1
Undirection Repeatability/Typical (pum) or 0.2 or 0.2 or 0.2 or 0.2
WEEE ENAEE/REE +0.3 +0.3 +0.3 +0.3
Bi-Directional Repeatability/Guaranteed ( pum) or 0.6 or 0.6 or 0.6 or 0.6
WEEE ENAEE/HEE +0.2 +0.2 +0.2 +0.2
Bi-Directional Repeatability/Typical (pm) or 0.4 or 0.4 or 0.4 or 0.4
ELEE/IREE +1 +1 +1 +1
Accuracy[3]/Guaranteed ( um) or 2 or 2 or 2 or 2
EAEE/HEE +0.5 +0.5 +0.5 +0.5
Accuracy/Typical (um) or 1 or 1 or 1 or 1
BRRNIRE

Max. Speed (mm/s) [5] 500 500 500 500
BHE

Straightness (um) 5 S o o
FEE

Flatness (um) 5 S o S
iZ 15 15 15 15
Yaw (arcsec)

140

Pitch (arcsec) 15 15 15 15
FriLiEN

Continuous Force (N) 58 29 58 29
PRy

ﬂilﬁk*%zg ce (N) 200 100 200 100
E%ht (ke) 13.5 13 18 17.5

-10 -



FMS165Z-H &5 F E| R
BEMAETSA-V1.0(2022.10) eliNIXS
% &t

[1]: KFHE TR EE R,

[2]: BNESEBERSETAWE, BINEHEESIRENRYEELES. BEER TaBBH
BB, —MRE, RESWETNTRNEDSE. RENEHNALEN RIIREON,
BEBNABASSHBNEBANEL, RR NENEEEIEET HHE.
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[5]: BAREHMAE, REQSMEHENTELEX.
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	四川菲克科技有限公司
	2.1 产品特点
	·行程覆盖
	150mm、200mm、250mm与300mm
	·最小步进距离可达50纳米
	可超慢速稳定运行。
	·高达5纳米分辨率的光栅尺编码器
	反馈能以亚微米的可重复定位精度进行精确定位
	·超静音位移台
	适用于实验室环境与高性能要求的工业场所
	·拖链内置，方便线束管理
	·免费标准版SDK
	Window、Linux环境下支持多种开发语言：C/C++、C#、Matlab、LabVIEW等
	·高性能控制器
	实现圆弧插补，直线插补，位置记忆任意图形导入
	·可选配EtherCAT总线控制
	2.2 型号命名
	2.3 产品图纸
	2.4 产品序列号
	3.1 参数定义
	3.2 产品参数
	4.1 安装准备
	4.1.1 打开产品包装时请检查位移台外观是否完好、配件是否齐全；
	FMS165Z-H系列位移台均设计有标准安装孔，可通过M6螺丝把位移台安装在标准光学平台上。
	4.4 电气安装
	4.5 产品调试
	5.1 日常维护 
	5.2 注意事项 
	5.3 常见故障

